Vorbereitung:
· Calliopes, Motion-Kits bereitlegen
· PDF-Arbeitsheft 2 später mit Adobe Acrobat Reader (V.2024.002.xx) öffnen
· !!Funken und Ultraschallsensor zusammen funktionieren nicht!!

4. Doppelstunde
19.05.2025 Start 12:10 Uhr (Vorbereitung des Raumes ab 11:45 möglich)

	Ziel
	Methode
	Ressourcen
	Startzeit
(Dauer/Min.)

	Wdhlg. Motion Kit 
	· programmierbarer fahrbarer Roboter
· Was kann das Motion Kit alles?
· Wie funktioniert das so technisch alles?
· Was gibt es in MakeCode zu beachten? (Erweiterungen)
· Welche Erfahrungen haben die Kinder beim Programmieren in 1. Doppelstunde gesammelt?
	



PowerPoint Präs.
Motion-Kit.pdf


Was war leicht, was war schwierig?
	12:10
(15)

	Nachlese: Einführen Funktionen
	· am Bsp. von Tims Programm zeigen
„mini-Motion-Kit-im-Rechteck-fahren-mit-Funktionen (14)“
	
	

	Was wollen wir heute machen?
	· ferngesteuertes Motion Kit
· 2 (!!) Module
· Fernsteuerung
· ferngesteuertes Motion Kit
	Fachlichkeit am Flipchart skizzieren
	12:25
(10)

	Programmieren I
	· Fernsteuerung programmieren
· Senden von Zahlen für jede Richtung z.B.
· 1 … vorwärts (Logo nach unten)
· 2 … rückwärts (Logo nach oben)
· 3 … nach links (Knopf A geklickt)
· 4 … nach rechts (Knopf B geklickt)
· 5 … anhalten (Knopf A+B geklickt)
	entlang der Def. im
AH2, S.69 A1

	12:35
(20)

	
	*** PAUSE ***
	
	

	Programmieren II
	· ferngesteuerter Roboter
· Erweiterungen „Funken“ und „Motion-Kit“ zu MakeCode hinzufügen
· empfangene Zahlen auswerten (s. Programmieren I)
· Fahrtrichtung je nach empfangenen Datenpaketen
· beginnen mit 1, 2 und 5 (vorwärts, rückwärts, anhalten)
· Erweiterung des getesteten Codes mit nach rechts und links fahren
· Funkgruppen an Kinder verteilen
	AH2 S.69






Reduktion Komplexität!!

	13:00
(40)

	
	*** Schluss ***
	
	

	Option Programmieren III
	· selbstfahrender Roboter
· Fachlichkeit: Anwendungen mit Erkennen von Hindernissen
· erster Programmiertest
	AH2, S.68
A1


A2, A3
	

	optionale Erweiterungen zu Programmieren IV
	· Erweiterung des Codes auf
· Erkennen des Hindernisses
· ein Stück rückwärtsfahren
· nach links drehen und weiter fahren
	AH2, S.68 A4

	

	Alternative zu Programmierteil „ferngesteuerter Roboter“
	· Roboter räumt Fläche ab (z.B. mit Lego Steinen)
· 3s vorwärts
· 3s rückwärts
· leicht links
· 1s vorwärts
· leicht rechts
· 2s vorwärts usw.
	
	

	
	
	
	



